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Introduction

Au cours des dernieres années, notre équipe a proposé un modele multi-échelle, multi-physique du muscle utérin, Dingnostic Pregnant Woman

pour representer les liens existant entre les comportements électriques et mécaniques de |'utérus contractile. N — l
Les deux modeles ont été co-Simulé a I'échelle de |I'organe, en utilisant un maillage surfacique représentant un utérus

gravide réaliste en 3D, obtenu grace au projet Femonum. l
La simulation du modeles produit un ensemble de données assez important. Le potentiel électrique, la force générée

par le muscle et I'étirement local du tissu sont enregistré pour chaque nceud du maillage et chaque pas de temps. De
plus, le déplacement des noeuds est également sauvegardé.

Pour visualiser les résultats du calcul du modele, nous avons développé un outil graphique en Python: gSurfViewer. |
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prend comme entrée les résultats de la simulation et le maillage utilisé. *
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